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1.1)  Diagramme A-0. 

Support  technique (d’activité) Fonction technique 

Pupitre 
Dialoguer avec le système 

Bras manipulateur 
Saisir et transférer les pièces  

Coffret  de commande 
Traiter et distribuer 

Poste de bridage et perçage 
Brider percer et débrider 

Capteurs 
Acquérir 

A-0

 Percer automatiquement une pièce Pièce non percée 

Energie Elec + Pneu 

Réglage Configuration 

Exploitation 

  Copeaux 

Bruit

Pièce percée 

Poste de perçage  automatique 
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2.1) et    2.2)    FAST  à compléter : 

 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

Fp : Saisir et

déplacer la pièce 

FT1 : Saisir la 

   pièce 

FT2 : Déplacer 

   la pièce 

FT23 : Acquérir les 

  informations 

FT24 : Traiter les 

   informations  

FT22 : Déplacer 

  la pièce suivant  

  la direction de  

  l’axe Z (Tz) 

FT21 : 

  Déplacer la   

  pièce dans le    

  plan horizontal 

FT211 : Déplacer 

 la pièce  suivant la 

 direction de l’axe y 

FT213 : Déplacer 

 la pièce en 

 rotation autour 

 d’un axe vertical 

  (Rz) 

FT212 : 

 Déplacer la pièce 

  suivant la direction 

  de l’axe x 

FT2111 : 

  Transformer l’énergie 

 électrique en  énergie 

 mécanique de rotation 

FT2113 :   

  Transformer le 

  mouvement de rotation 

 en mouvement de 

 translation. 

FT2131: Transformer 

 l’énergie pneumatique 

 en énergie mécanique 

 de rotation 

FT221 : Transformer 

  l’énergie électrique en 

  énergie mécanique de 

 rotation 

FT222 : Adapter 

  l’énergie mécanique 

  de rotation 

FT223 : Transformer le 

 mouvement de rotation en 

 mouvement de translation. 

  Moteur Mt2 

Solutions cons-

tructives 

FT2112 : Adapter  

   l’énergie mécanique 

 de rotation 

 Pince 

  Réducteur Rd1

  Poulies courroie 

 Non étudiée 

 Vérin rotatif 

  Moteur Mt1

Réducteur à roues 
 dentées 

  Système vis écrou 

 Capteurs. 

 Automate 

 programmable. 
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