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1.1.1 La bête à corne. 

1.1.2  Le diagramme pieuvre. 

1.2.1  L’actigramme A0. 

FP1 : Stocker ou déstocker des caisses de façon automatique

FC1 : Etre facilement manipulé par l’opérateur. 

FC2 : Etre capable de recevoir les caisses. 

FC3 : S’adapter à l’énergie électrique du réseau. 

FC4 : S’adapter à l’énergie pneumatique du réseau de l’entreprise. 

FC5 : Résister à l’environnement. 

FC6 : Respecter les normes de sécurité. 

FC7 : S’intégrer dans le local. 

Opérateur 

Transgerbeur 

Caisse 

Local 

Normes de 
sécurité 

Energie ELE 

Energie PNE 

Environnement 

Transgerbeur 

Opérateur Caisse

Stocker ou déstocker des caisses de façon automatique

A0 

Distribuer et 
adapter l’énergie 

Traiter les 
informations 

Dialoguer avec 
l’opérateur 

A1 

A2 

A3 

Informations 
visuelle  

Pupitre de commande 
Afficheur

Déplacer une 
caisse 

API 

Contacteurs 
Distributeurs
Variateurs 

Unité suivant X 
Unité suivant Y 
Unité suivant Z 

Compte-rendu

Caisse déplacée Caisse à déplacer

W  C  R E 

Destination de la caisse 
Position de la caisse en  X, Y, Z

A4 

Données à afficher

FP1  FC1

FC3

FC4
FC5

FC2

FC6

FC7

Eléments de correction Transgerbeur 

Gr
ou

pe
 S

col
air

e A
lja

br
 . f

es.



D.Rep 2
1.2.2  La chaine fonctionnelle. 

 

 

 

 

 

1.3.1 FAST de l’unité de déplacement suivant Z.

Pignon-crémaillère Z 

Guidage par galets 

Réducteur 2 

Déplacer une caisse 
suivant Z (verticalement)

Moteur CC Z 

Transformer l’énergie 
mécanique de rotation en 

translation 

Guider en translation 

Adapter l’énergie mécanique 
de rotation 

Convertir l’énergie électrique 
en énergie mécanique 

Acquérir la vitesse de 
déplacement de la caisse 

Acquérir la position de la 
caisse déplacée 

Génératrice 
tachymétrique 2 

Codeur numérique 
absolu 

Informations visuelle 

Alimenter en énergie 
pneumatique 

Distribuer Convertir 
Transmettre le 

mouvement suivant X  

Acquérir Traiter Communiquer 

Caisse à déplacer

- Quatre interrupteurs  de position

- Deux interrupteurs à lame souple 

- Deux détecteurs de proximité inductif

- Deux génératrices tachymétrique

- Codeur numérique incrémental

- Codeur numérique absolu

- Pupitre 

-
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-
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- Fourche 
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Destination de la caisse 
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Consignes

- Réducteur 2 

- Frein 
- Pignon-crémaillère Z 
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