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Q.1-
1 : Matiéres premiéres 0,25 p
(Argile + additifs) Meélanger et broyer les matieres _
2 - Eau 0,25 pf] g y Barbotine
| — premiéres ajoutees a l'eau —
Broyeur T
Q.2-
Stocker les matieres
— premieres —  Trémie de stockage
(Argile + additifs)
Alimenter la cuve du broyeur Alimenter 1a cuve en
(Argile + additifs + eaZ) matiéres premiéres (Argile | Motopompe MP2
g + additifs)
— Alimenter la cuve en eau — Motopompe MP3
.8 Comvertir Iénorate eloctr
%:2 5 onvgrtlr _energle e ectrique Moteur asynchrone
oes —]  en énergie mécanique de ; .
s o2 : triphasé M1
= & rotation
5 S8
o0 2 .
ST D Lier en rotation I’arbre du
‘g E © — moteur M1 et I’arbre — Accouplement Al
< d’entrée du réducteur R1
Mettre la cuve du broyeur en Transmettre par obstacle et Réducteur R1 a

mouvement de rotation

adapter I'énergie mécanique
de rotation

engrenages

i Réponses valides :
: e Adapter I'énergie mécanique de
5 rotation.

Transmettre par adhérence
— et adapter I'énergie

Réducteur R2 a poulie-
courroie

%;7 mécanique de rotation
e Transmettre I'énergie mécanique de :
rotation. ; .
________________________________________________________________ : Guider la cuve QU broyeuren | | Paliers de guidage
rotation
Q.3-
Désignation Fonction ZpgUEYsli

Clavette parallele (6)

Eliminer le mouvement de rotation entre la roue conique (5) et le pignon arbré (9)
Ou lier en rotation la roue conique (5) et le pignon arbré (9)

Joint a deux levres (16)

Assurer I'étanchéité dynamique entre I'arbre de sortie (24) et le flasque (15)

Deux roulements (3)

Assurer le guidage en rotation du pignon arbré conique (2)

2 Vis bouchon (27)

Réaliser les opérations de vidange et de remplissage d'huile de lubrification
du réducteur en cas de besoin
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Q.4-
6 x 0,25 pt %
S I
RéducteurR1 | ¢ I ‘ /N |
| ! < |
! R
A1 N m M M
. @+ @ b+
Moteur M1 —H,/1 2 T
Ve N
| | 4 A |
I f I N ? I
s 18 20
Q.5-
Type : Accouplement élastique permanent

Fonction : Lier en rotation I’arbre du moteur M1 et le pignon arbré (2) et supporter les défauts

d'alignement éventuels pouvant exister entre leurs arbres.

Q.6-
Dentures hélicoidales
Transmettre de maniére silencieuse des couples importants
Q.7-
6000 trs _
Nc = "1oh -> NC =600 tr/h
600 -
N¢ = ”ry = N¢ =10 tr/min
Q.8-
dPm
I, = E 0,25 PY
0,5 1
A.N: I, = ? - I, = E 0,25 pt
Q.9-
718 _
2% - 0,25 donc Z18 = 0,25.220
mt _ 2300
(218 + 220) = 300 > 2% = (0,25.220 + 220)
150
> 1,257220=150  220=132 > 720=120dents
718 = 0,25.120 > Z18 = 30 dents
Q.10-

r, — 219718
1™ 75711220 » P
32.28.30

AN:ry =——
1™ 64.84.120

> =5 KL
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Q.11-
11 1
rg=ri.r; (CRl AN:rg=_.—~ 2> rg =2
— Ne = Ne
rg = > Nm—rg 0,5 pt
AN: N, =144.N; 2> N,, =1440tr/min ¥R
Q.12-
Pc=Cc.ooc [NFFNAN: Pc =54.103.1,05 > Pc = 56,70 kW
Q.13-
ng=o > Pu=:—; EFY AN: Pu=""2 > Pu=70,875kW
P P 30.p
Cm=i > Cm=—2“6_;,(:m > Cm:n.m:
_ _30.70,875.103 _ .
Q.14-
Référence du moteur : FLSB 280 M 1 pt
Q.15-
A A-A
—
NN
N
N
NN
_________ Y
| Vue de gauche en coupe A-A .
- Désignation de la coupe A-A ; 0,25 pt]
- Représentation des hachures ; 1 pti
- Représentation des deux pergages. 0,5 pigs

i Vue de dessus

- Représentation des deux chanfreins extérieurs ; |
- Représentation des parties cachées. ol !

| Représentation et respect des régles de dessin i
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Q.16- Cocher la bonne réponse

Simple dérivation | X | Coupure d’artére Double dérivation
Q.17-
J |
Q2
Q1 0,5 pt \
o :______.____.:: ........ :.____._:_._i
| Qi1 £ & IO > DUSNCRIOVI
. i
| | : | .
I : | | | I
- Inverseur de sources [ ] I :
......................... —Ryei — —|—-—-!
! v
Vers la totalité des équipements Vers les équipements
de I'installation prioritaires uniqguement
Q.18-
— Uz
Cayp 410 _
AN: M = 50000 2> M =0,0205 (KR
Q.19-
. M
M=+v3m soit m= 5
] 10,0205 _
AN : =222 > m=o0,0118
Q.20-
Uns Dyn 5 Va
> -
A a
&l YL
B b
o) O__I —fW\_I
C c
s ol o
n
O
Q.21-
0=30°x5 > 0=150°%
Q.22-

28
AN:Z=2 > z=1,0770
Xs = VZZ — R?
AN:Xs =+/1,0772 — 0,032 > Xs=1,0760
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Q.23-
E
Xs.l = 1,08 x 150 = 162 VV
; le=—="-=12,57A
E=352V 28 28
Q.24-
Pu = /3.U.L cosg
AN: Pu=+3.400.150.0,8 -> Pu=83138,43W [T
Q.25-
Pu Pu
w2 Py
AN:Pa=23% 5 p, - g5709,72 W
Ce=2> Ce=42 > Ce=2F  [H
Q 0 TN
AN: Ce = 287072 5 (e =154564N.m N3¢
1500
Q.26-

La tension efficace supportée par un enroulement est 400 V
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Q.27-
ns = ’% 0,25 pt
A.N:ns = 50:60 - ns = 1500 tr/min [Nl
ns—n
g=— 0,25 pt
. 1500-1475 _
A.N.g——1500 2> g=1,66% (WLR
Q.28-
P =+/3.U.Lcosg
AN: P =+3.400.140.0,86 > P =8341556W
Pu
-
AN:m = 837:;):056 > n=128991%
Q.29-
Démarrage par élimination de résistances rotoriques (Démarrage rotorique) 1 pt
Action sur sz Fin du 1°" temps Fin du 2¢m temps Action sur s1
L« marche » ) de démarrage o de démarrage )« arrét » )
Y Y
l .......................
KM1
0 5 o
e
KM2
0 b—— 0.5 Dt
l .........................................................................
KM3
0 ;o
Q.30-

T N C
Neutre et conducteur de

Neutre du transformateur est | Masse des récepteurs est reliée

. protection PE sont confondus
raccordé & la terre au neutre

Q.31- Cocher la bonne réponse
Court-circuit phase-neutre Flfel D Fuite de courant a la terre D Court-circuit phase-phase

Q.32-
Disjoncteur (déclencheur magnétique)
Ou fusible gt
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10
Q.33-
|| 1 || GRAFCET GPN |1o| GRAFCET GS
—— 11.14.M11 -+ 11
0,25 ptim0,25 pt
2 Q4 Q5 11 Q1
A 15.16 0,5 pt S PN
ol 0 N
3 Q3 TT1 12 Q2 | SM1|RM2|RM3|RM4
— T13/10H — 2i3Mm1
4 Q6 13 Commande manuelle
14 Fin commande manuelle
Q.34-
12 M2 15 16
| | (< | | | |
Gw— | I | | —Gvd—
M4 14
— | g
| | GvD)—
M12
| | (r
I 1 GvD— | |
M1 M11 11 14 M3 T1
I | I | (-
- |—G'V'D— 11 11 \S'V'D—
M3 M1
| | (- | | (r
11 \RW)— 1 1| \RM4)—
M12 M12
| |
| | | |
Q.35-
Ut (1250°C) = 50 mV > Ut (1250°C) = 0,050 V
=20 ANia= 2250 5 3= 41075 v/°C (EFIETETE
AB 1250-0
Q.36-

- _ Ur.Rq + _ Ur.R¢ _R1+R2
v "~ Ri+Ry et Vi=TUa UA_R1+R2 > Ur= Ry 'UA
5
Ona Uy=(1+7-).Ur S Uy=101U; et Ur=4.1075.0
G

Donc Ug = 4,04.107%.722 ¢ 1 pt

1
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Q.37-
_ _3 Ri+Rz Ri+Ry _ _ Ug
Up =4,04.107% 0220 > =2 =
_ Ur _
> R, _4,04.10-3.9'R1 Ry
AN R, =——2° 2222 enkQ
4,04.107°.1000
> R, =3,25kQ
Q.38-

Systéme du 1°" ordre [(geli car il est modélisé par une équation différentielle du 1°" ordre. ((¥A]s]

Q.39-

Q.40-

LAB

Pour les systemes du 1" ordre, le temps de réponse a 5% est : tr = 3.1 0,5 pt
AN:tr=310 = tr=30s 0,5 pt
En régime permanent 0p = Ko.Uv
AN :6p=100.10 = 6p=1000°C 0,5 pt
BCF STATUS, 6 ;
BSF STATUS, 5 : Accés a la BANK 1
MOVLW Ox0F ;
MOVWF TRISA ! RAO, RAL, RA2 et RA3 des entrées
CLRF TRISB : PORTB en sortie
MOVLW 0x0D ;
MOVWF ADCON1 ; Configuration du CAN interne
BCF STATUS, 5 : Accés & la BANK 0
MOVLW 0x81 ;
MOVWEF ADCONO ; Configuration du CAN interne
CALL Acquisition_consigne ; Appel du sous-programme d’acquisition de 6c
CALL Acquisition_retour ; Appel du sous-programme d’acquisition de 0
MOVF Val_NR, W W <0
SUBWF Val_NC, W W & 0c-6
MOVWF PORTB ; PORTB < 6c -0
GOTO LAB ;

Q.41-

0 =Ko.Kc.Ug 2 0=KoKc. (Uc-Ur) 2 0=KoKc.Uc- KoKc.Ur

2> 0=KoKc.KrOc-KoKc.HO =2 0+ KoKc.H.0=KoKc.KprOc

-2 0.(1 + Ko.Kc.H) = Ko.Kc.Kp.0c donc 6 =

Ko.Kc.Kp

1+H.K0.Kc'ec 1py

SECESESEC
(G2 KeaR K28 K2R o1
i*E i*E B I°} =

> p
|5p

SEol°
()]
O

o
a1
®
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Q.42-
_ KoKcKp __100.30.0,01
- 1+H.K0.Kc'ec > 0= 1+0,01.100.30'530

> 0=512,90°C
£=530-512,90 > £=17,10°C

O Action dérivée

£=0.—-0 AN:
17,10

=30 .100

> £%=3,23%

£.% =eic.100 > £%=

Q.43- Cocher le type d’action du correcteur utilisé dans cette régulation
Action proportionnelle O Action intégrale
Indiquer comment améliorer I'erreur relative du systéme régulé :
[0 Augmenter la constante du temps du systeme. [J Diminuer la constante du temps du systéme.
[0 Augmenter le gain statique du systeme. [J Diminuer le gain statique du systeme.
Augmenter le gain du correcteur. [JFFsH
O Augmenter la constante de la chaine de retour.
Q.44-

= Cocher les élements du réseau de terrain : QUi

01 Diminuer le gain du correcteur.
O Diminuer la constante de la chaine de retour.

Ordinateur
Sl

Ordinateur
distant

Ordinateur
A

Ordinateur
B

Ordinateur
C

Imprimante

AP.In°1

A.P.In°2

A.P.In°3

AP.In°4

X

O

O

O

O

O

X

X]

X]

= Latopologie physique du réseau : bus.

Q.45-

= Justification : présence d’une liaison physique commune.

= Cocher les élements du réseau Ethernet : QUKo

Ordinateur
Sl

Ordinateur
distant

Ordinateur
A

Ordinateur
B

Ordinateur
C

Imprimante

AP.In°1

A.P.In°2

A.P.In°3

AP.In°4

]

O

]

X

X1

X1

O

O

O

O

= La topologie physique du réseau : étoile.

= Justification : présence d’un switch.
Q.46-
= Classe du réseau Ethernet : Classe C

= Justification : L’adresse réseau est comprise entre 192.x.x.x et 223.x.X.X.

= Masque de sous réseau : 255.255.255.0
Q.47-

Ordinateur Sl
192.168.140.200

Imprimante
192.168.140.201

Ordinateur C
192.168.140.27

Ordinateur B
192.168.140.26

Adresse IP
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